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1 Technické podminky
1.1 Uvod

Technické podminky plati pro odméfovaci jednotku 1P420, uréenou
k zpracovani a vyhodnocovani signall z odméfovacich snimacu a zobrazeni
vyhodnocené informace na displejich .

1.2 VSeobecneé

1.2.1 Ugel technickych podminek

Tyto technické podminky stanovi technické poZadavky pro spravnou funkci
jednotky 1P420.

1.2.2 PouZiti a popis

Jednotka IP420 je uréena k vyhodnoceni signalt z odméfovacich snimacu a na
zakladé zpracovani téchto signali k vypocltu a zobrazeni soufadnic. Ve spojeni
s vhodnymi snimaci polohy miZze byt pouZzita pro indikaci polohy nastroje na vSech
typech obrabécich stroju.

Jako odmérovaci snimace mohou byt pouzita linearni pravitka FERSYN, tyCe
SPIRO ¢&i jiné typy linearnich nebo rotaénich snimacl resolverového typu .

Jednotka 1P420 mUZe zpracovat max. 4 soufadné osy s moznosti vytvoreni
dalSich dvou souctovych soufadnych os (napf. pro soustruhy podélny posuv+ posuv
nozového drzaku). Naméfené hodnoty jsou zobrazovany na dvou nebo tfech
displejich  (dle provedeni) s délkou zobrazeni 8 dekad a libovolnym pismenem
v nazvu osy. Pro snadné ovladani slouzi membranova klavesnice s 29 tlacitky a
pomocnym alfanumerickym displejem. Barva displeji je Cervena nebo zelena (dle
provedeni) .

Soufadnice mohou byt zobrazovany v max. 21 registrech (soufadnych
soustavach), z nichz registr €. 0 je pevné orientovan k referenénimu bodu nebo
k mistu zapnuti stroje. Registry €. 1 az 20 mohou byt libovolné nastaveny. V kazdém
registru mize byt zadano az 100 cild. Cile Ize zadavat v prostoru X, Y, Z, resp. X, Y,
W, nebo v roviné X, Y (napf. body na kruznici, body v rastru, apod.).

Specifikace:

Pocet méticich vstupi max. 4 dle provedeni

Pocet souradnych os max. 6 dle provedeni

Pocet vstupa 4 REF dle provedeni

Standardni rozhrani sériové (RS 232, RS 422, RS 485)
Pocet registru max. 20 (0-21)

Pamét’ cilt 100 v kazdé soustavé (kazdy registr)

1.2.3 Konstrukéni resSeni

Jednotka IP420 je feSena jako kompaktni celek v kovové skfifice. Na ¢elnim
panelu jsou umistény dva nebo tfi LED displeje s deviti znaky pro zobrazeni méfené
hodnoty,alfanumericky displej pro ovladani jednotky a membranova klavesnice s 29
tlacitky.

Na zadnim panelu jsou konektory CAN 9 pro pfipojeni snimaci polohy (pocet
dle provedeni), dale konektor CAN 15 pro pfipojeni referen€nich spinai soufadnych
os, dva konektory CAN 9 pro pfipojeni externiho sériového portu (RS 232, RS 422,
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RS 485) a konektor pro pfipojeni napajeciho napéti (RozloZzeni a osazeni konektoru je
uvedeno v pfiloze).

Tento celek mUzZe byt montovan do panelu uZivatele, nebo samostatn é. Zpusob
montéze je nutno pfedem projednat s vyrobcem.

1.3 Provozni podminky

1.3.1 Provozni podminky prostredi

a) tfida vlivu prostredi normalni z hlediska CSN 332000-3
b) provozni teplota okolniho vzduchu ~ +5°C az +35°C

C) prumérna teplota za 24hod max. +35°C

d) skladovaci -25°C a7z +70°C

e) relativni vihkost RH-1 50% aZ 95% nekondenzujici
f) stupen znedgidténi 1 dle CSN EN 61131-2

g) nadmorska vyska do 2000m

h) druh provozu trvaly

i) pracovni poloha svisla

1.3.2 Elektrické provozni podminky

a) napéjeni 24V 50-60Hz +20%
b) prepétova kategorie instalace Il dle CSN 330420

Napajeci zdroj musi byt typu SELV!

1.3.3 Mechanické provozni podminky

a) vibrace dle CSN EN 60068-2-6 Fc 10Hz aZ 150Hz 20m/s? 10 cyklu
b) adery Ea 159 Spickové 11ms

1.4 Technické pozadavky

1.4.1 Elektrické vlastnosti

Ttida el. pfedmétu 1l dle CSN 330600

Kryti IP 54

Napéjeci napéti SELV 24V +20%, 50Hz +5%

Pfikon cca __ VA bez pfipojeni snimacu



1.4.2 Pripojovaci predpis

Jednotka IP420 se pfipoji na zdroj napajeciho napéti. Zapojeni konektoru
napajeni je uvedeno v priloze této dokumentace.

Napdjeci zdroj (transforméator, DC zdroj) musi bezpodmineéné byt typu
SELV.

Pfed pfipojenim napajeciho napéti je nutno zkontrolovat jeho velikost. Jednotka
IP420 je vybavena ochranou proti pfepdlovani.

Zapojeni konektord odméfovacich snimacu je uvedeno v pfiloze této
dokumentace.

Pokud pouzity snima¢ odmérovani generuje v odmeéfované soufadnici vice nez
jeden nulovy puls, je tfeba stanovit referenénim spinacem, ktery nulovy puls je platny.
Referenéni spinaCe se pfipoji dle pfilohy této dokumentace.

Dulezité zasady pfipojeni:

- Stroj musi byt uzemnén
Indikace musi byt uzemnéna (zemnici svorka)
Indikaci umistéte ve vzdalenosti min. 0,5m od zdroju vysokého
napéti,vykonovych relé apod.
Pfipojené konektory vzdy fadné zajistéte proti nezadoucimu odpojeni
Neotvirejte nikdy indikaci

1.4.3 Rozméry a hmotnost

Rozmeéry jednotky 1IP420 jsou 285x195x58 mm (S,v,h)
Hmotnost jednotky je do cca. 2 kg

1.4.4 Material a povrchovéa uprava

Skiifika jednotky 1P420 je zhotovena z hlinikového profilu. Celni panel je
vyroben z plastu.

Vnéjsi barva je Cerna matna. Provedeni v jiné barvé je tfeba dohodnout
s vyrobcem.



2 Navod k obsluze

2.1 Vyznam tlaéitek

ESC Opusténi provadéné operace
Vstup do menu

Rolovani dol (napf. pohyb v menu)

Smazéni posledni zadané Cislice

ENTER Potvrzeni

3
ER
u Rolovani nahoru (napf. pohyb v menu)
Ener
<

Vykonani pfednastavené funkce pro pfislusny displej

REG Volba registru (soufadné soustavy)

MEM Volba paméti (cile)

= Pfepinani zobrazeni polomér/pramér

neh Prepinani méficich jednotek mm/inch

E Zapnuti rezimu INC
u Zmeéna znaménka zadavaného d&isla
- Desetinna tecka

Ciselna klavesa

2.2 Zobrazeni ¢isel

Jednotka 1P420 zpracovava udaje ze snimace v podobé linearni nebo rotacni
soufadnice (dle nastaveni vyrobce). Od toho se odvijeji i razné zplsoby zobrazeni
naméfenych hodnot na displeji.

V pfipadé linearni osy Ize zobrazit méfeny adaj v milimetrech nebo v palcich.
Cislo je zobrazeno ve standardnim forméatu s jednou desetinnou te¢kou a podétem
desetinnych mist nastavenych vyrobcem.

V pfipadé rotaéni osy lze méfeny Udaj zobrazit v rozlieni 0 az 360° nebo
-180° az 180°. Cislo je zobrazeno s jednou desetinnou tekou a &tyfmi desetinnymi
misty. Prvni dvé desetinnd mista pfedstavuji minuty a druha dvé desetinnd mista
predstavuji vtefiny.

PF.. Cislo 45.1020 znamena 45 stupnid 10 minut 20 vtefin



2.3 Prepinani os

Je-li indikace nakonfigurovana tak, Ze obsahuje vice méfenych nebo
pocitanych os nez displeju, je mozné jednotlivé osy na displejich pfepinat podle
pfedem nastaveného kli¢e (napf. indikace ma tfi displeje, ale méfime osy X,Y,Z,W).

Osy platné pro zvoleny displej Ize pfepinat opakovanym stiskem tlacitka E patficiho
k danému displeji. Toto Ize provést pouze pokud neni na pomocném displeji
nastavena zadné funkce (tzn.na pomocném displeji nic nesviti).

2.4 Registr

Pojem registr zde pfedstavuje bod poCatku méfeni, resp. soufadné soustavy.
Jednotka IP420 umozZnuje uzivateli vyuZivat, dle provedeni, az 21 registra, pficemz
registr €.0 je pevné nastaven do bodu zapnuti stroje nebo do mista daného
referenénimi body (jsou-li pouZzity). Ostatni registry (¢.1 az ¢.20) je mozno libovolné
nulovat €i nastavovat a tim posunovat pocatek odméfovani. Toto posunuti se pocita
vzhledem Kk registru €.0, tedy k bodu zapnuti stroje nebo k referenénimu bodu.
Nastaveni registrd, mimo registru 0, jsou zapsana do vnitini paméti a jednotka si je
pamatuje i po vypnuti stroje. To umoZni po zapnuti stroje zachovat nastaveni vSech
pocatku za predpokladu najeti na referen¢ni body.

Priklad:

BO — bod zapnuti jednotky nebo referen¢ni bod

Smér posuvu minus Smeér posuvu plus
b
BO Bl B2 B3 B4
300 150 150 300
Jednotka bude pfi volbé registru ¢€.0 indikovat: v bodé BO 0.00

v bodé B1 300.00
v bodé B3  600.00

V pfipadé prepnuti do registru napf.1 a pouZziti funkce nulovani v bodé B2 bude
jednotka indikovat:
v bodé BO -450.00
v bodé B2 0.00
vbodé B4  450.00

V pfipadé prepnuti do registru napf.2 do kterého je nastavena v bodé B2
hodnota 150.00 bude jednotka indikovat:
v bodé BO -300.00
v bodé B1 0.00
vbodé B2 150.00
v bodé B4  600.00



2.5 Pamét’

Pojem pamét predstavuje libovolné nastavitelnou vzdalenost od pocatku
odmérovani (cil) nebo pfiristkovou hodnotu (fetézovou kétu) v pfipadé zapnuti rezimu
INC . Jednotka IP420 umoZnuje vyuzit 100 paméti pro kazdy registr. Je-li nastavena
pamét ¢€.0 je rezim paméti vypnuty. V opacném pfipadé jednotka 1P420 indikuje
diferenci sou€asné polohy od polohy zapsané v pfislusné paméti. Najezd nastrojem
neni tedy nutné provadét na tézko zapamatovatelnou hodnotu cile, ale je mozno
zapsat do paméti jednotlivé koty (od pocatku, resp.od mista vynulovani) pfimo
z vykresu a dojizdét na nulu indikované hodnoty. Obsah paméti je mozno prohlédnout

a meénit o pfi zméné pameéti, tedy po stisku tlacitka v zakladnim zobrazeni.
VS8echna nastaveni paméti jsou zapsana do vnitini paméti a jednotka si je

pamatuje i po vypnuti stroje.

Priklad:
Smér posuvu minus
b
BO

300

Bl

150

B2

150

B3

Smér posuvu plus

B4
300

V pfipadé prepnuti do registru napf.l, pouziti funkce nulovani v bodé B2 a
zapnuti paméti €.1, v které je nastavena hodnota 150 bude jednotka indikovat:

v bodé B2 -150.00
v bodé B3 0.00
v bodé B4  300.00

V pfipadé prepnuti do registru napf.l, pouziti funkce nulovani v bodé B2 a
zapnuti paméti .2, v které je nastavena hodnota 450 bude jednotka indikovat:

v bodé B2 -450.00
v bodé B3 -300.00
v bodé B4 0.00
v bodé B1 -600.00



2.6 Strom funkci

Pojmem zakladni zobrazeni se rozumi stav, kdy na displejich os je zobrazena
hodnota odpovidajici poloze nastroje a na pomocném displeji neni zobrazena zadna
funkce.

Jednotlivé funkce menu je mozno volit na pomocném displeji a pro zvolenou
osu je potvrdit pFislusnym tlacitkem E‘ Funkce menu jsou uZivateli pfistupné
v zavislosti na typu a provedeni jednotky 1P420.
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2.7 Menu a funkce menu

Do menu vstupujeme stiskem tlacitka v z&kladnim zobrazeni. Toto je
indikovano napisem MENU na pfislusném displeji. Mezi jednotlivymi poloZzkami menu

se pohybujeme tlagitky =1 a (> | . Pro vykonani vybrané funkce pro zvolenou osu ji

potvrdime pfislusnym tlacitkem E . Vybran& funkce je nadale zapnuta, coZ je
indikovano na pomocném displeji, a mUzZe byt libovolné opakované pouZzita stiskem

prislusného tlacitka E,dokud nebude tlacitky . a =] zménéna na jinou funkci.
Pokud je zvolena pamét 0 (pamét je vypnuta), plati funkce menu pro nastaveny
registr. V opacném pripadé plati tyto funkce pro platnou pamét.

2.7.1 NUL
NUL je funkce nulovani, kterou zvolime vybérem z menu a potvrzenim

prislusnym tlacitkem E

REGISTR: V pfipadé vypnutého rezimu paméti provede tato funkce posunuti
pocatku odmérovani do mista soucasné polohy. Zméni tedy nastaveni platného
registru a na displeji pfislusné osy se objevi Uudaj 0,00. Pro registr nula a vypnutou
pamét je tato funkce nedostupnd, nebot registr nula je pevné orientovan k mistu
zapnuti stroje nebo k referenénimu bodu.

PAMET: Pfi zapnuté paméti provede funkce NUL jeji vynulovani, resp. zapise
do této paméti hodnotu 0.

2.7.2 NASTAV
NASTAV je funkci nastaveni na pozadovanou hodnotu, kterou zvolime

vybérem z menu a potvrzenim pfislusnym tlacitkem E Po potvrzeni se nAm na
displeji pfislusné osy objevi nula a pomoci numerické klavesnice zadame pozadované

Cislo (jako na kalkulacce). Zadané Cislo potvrdime tlacitkem m

REGISTR: V pfipadé vypnutého rezimu paméti provede tato funkce posunuti
poCatku odmérfovani (nuly odméfovani) v pfislusné ose do mista, které je dano
rozdilem souc€asné polohy a zadaného cisla.

Pocatek = sou€asna poloha - zadané cislo
Zmeéni tedy nastaveni platného registru a na displeji pfislusné osy se indikuje poloha
totoZzna se zadanym cislem. PFi zapnuti registru nula a paméti nula je tato funkce
nedostupnd, nebot hodnotu registru nula nelze ménit.

PAMET: Pfi zapnuté paméti provede funkce NASTAV jeji nastaveni na
zadanou hodnotu, resp. zapiSe do této paméti zadané c¢islo.



2.7.3 HALF

HALF je funkci puleni intervalu (posunuti nuly o polovinu ujeté vzdalenosti). Pfi
pouziti této funkce se provede posunuti poCatku odméfovani pfislusné osy do mista,
které lezi uprostifed vzdalenosti starého pocatku a souCasné polohy. Znamena to, Ze
se Cislo na displeji podéli dvéma a dalSi méfeni je provadéno od nového pocatku. Pfi
zapnuti registru nula nebo zapnuté paméti je tato funkce nedostupna.

Smér pasuvu minus Smér posuvu plus
—_—
BO B1 2
30 | 300

Priklad: Pocatek méfeni je v bodé BO (vynulovany registr v bodé BO) a osa stoji v bodé
B2, tj. odjeta vzdalenost je 600. Nyni je pouzita funkce HALF.

Pocatek méreni se posune do poloviny ujeté vzdalenosti, tedy do bodu B1 a jednotka zobrazuje
polohu osy od nového pocatku, tedy 300.

2.7.4 REF
Je-li povolen pro pfisluSnou osu rezim ndjezdu na referenci, provadi se tato

operace volbou REF v menu. Po potvrzeni této funkce pfislusnym tlacitkem E se na
displeji rozblikd pismeno pfislusné osy,CimZ je signalizovana aktivace najezdu
reference, a jednotka ¢ekd na najezd do referenéniho bodu. Po najeti osy do
reference se jednotka automaticky pfepne do zékladniho zobrazeni a do registru nula
se zapiSe hodnota nastavend funkci SET REF. ReZim REF je pfistupny pouze pfi
zapnutém registru nula.

Zpusob najezdu do reference je dan pouzitym snimacem polohy a je nastaven
Vv servisnim menu pfimo vyrobcem.

Pokud nejsou pouzity referenéni spinace, nacte tato funkce absolutni polohu
v jedné zoné linearniho snimace nebo v jedné otacce rotaéniho snimace posunutou o
hodnotu nastavenou ve funkci SET REF.

2.7.5 SET REF

SET REF je funkce, ve které nastavujeme polohu referenéniho bodu pro
prislusnou osu. Hodnota zadana prostfednictvim této funkce je pouZita v rezimu
ndjezdu do referenéniho bodu a to jako poloha, na kterou se nastavi indikace
v referenénim bodé.

Po zvoleni funkce SET REF se ndm na displeji pfislusné osy objevi nula.
Pomoci numerické klavesnice nyni zadame pozadované cCislo (jako na kalkulacce).
Toto Cislo potvrdime tlacitkem ENTER.

Funkce SET REF je pfistupna pouze pfi zapnutém registru nula.
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2.7.6 CYKL

2.7.6.1 KRUZNICE

Tato funkce slouzi k rozpocitani bodl na rozte&né kruznici v roviné. 3
Prvni osou v roviné (osa X viz obr.) je osa, pro kterou byla funkce KRUZNICE

potvrzena tlaCitkem E Druhou osu (osa Y viz obr.) si zvolime ze zbyvajicich os
pomoci tlaitek =1 a =

Po zvoleni funkce KRUZNICE se na pomocném displeji zobrazi napis ROVINA.
Nyni mdzeme tlacgitky ED a = vybrat rovinu, ve které se bude funkce poditat.

Vybranou rovinu potvrdime tlaitkem @ Takto mame zvolenu soufadnou soustavu
ve které bude proveden vypocet.

Déle zadavame parametry potfebné pro vypocet (viz. Obr.). Na pomocném
displeji se zobrazuje Udaj o tom, co je pravé tfeba zadat a na displeji osy, pro kterou
jsme funkci potvrdily, probihd samotné zadavani Zzadaného parametru. Kazdy zadany

parametr se potvrdi tlaCitkem @

Zadavané parametry (viz. Obr.)
- X-ova souradnice stfedu rozte¢né kruznice
Y-ova souradnice stfedu rozteéné kruznice

Polomér rozte&né kruznice

Uhel natogeni prvniho bodu od pfimky rovnob&zné s osou X , zadava se
v desetinach stupné
Pozadovany pocet bodu

Cislo paméti od které se vypoé&itané body zapisi do paméti

i

o5a Y

soufadmice stfedu
[

soufadnice stfedu X osa X N

b

0.0

Po zadani vSech parametru je proveden vypocet a vypoctené hodnoty jsou uloZzeny
do paméti prisluSného registru od ndmi zadaného cCisla paméti.

Je-li pocet volnych paméti mensi nez pocet poclitanych bodu, pFepisuji se jiz
obsazené pameéti a to v kruhu viz obr. s

i

% |
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2.7.6.2 SEGMENT

Tato funkce slouzi k rozpoditani bodl na segmentu rozte€né kruznice v roving.
Prvni osou v roviné (osa X viz obr.) je osa, pro kterou byla funkce SEGMENT

potvrzena tlaCitkem E Druhou osu (osa Y viz obr.) si zvolime ze zbyvajicich os

pomoci tlaitek =1 a ﬂ

Po zvoleni funkce SEGMENT se na pomocném displeji zobrazi ndpis ROVINA.
Nyni mdzeme tlagitky ED a = vybrat rovinu, ve které se bude funkce poditat.

Vybranou rovinu potvrdime tlacitkem ﬂ Takto mame zvolenu soufadnou soustavu
ve které bude proveden vypocet.

Déle zadavame parametry potfebné pro vypocet (viz. Obr.). Na pomocném
displeji se zobrazuje Udaj o tom, co je pravé tfeba zadat a na displeji osy, pro kterou
jsme funkci potvrdily, probihd samotné zadavani Zzadaného parametru. Kazdy zadany

parametr se potvrdi tlacitkem ﬁ

Zadavané parametry (viz. Obr.):

- X-ova soufadnice stfedu rozte¢né kruznice
Y-ova souradnice stfedu rozte¢né kruznice
Polomér rozte&né kruznice
Uhel mezi dvéma body
Uhel natogeni prvniho bodu od pfimky rovnob&zné s osou X , zadava se
v desetinach stupné
Pozadovany pocet bodu

Cislo paméti od které se vypogitané body zapisi do paméti
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Po zadani vSech parametrl je proveden vypocet a vypoctené hodnoty jsou
uloZzeny do paméti pfislusného registru od nami zadaného ¢isla paméti.

Je-li pocet volnych paméti mensi nez pocet pocitanych bodu, pFepisuji se jiz
obsazené pameéti a to v kruhu viz obr. —

i

% |
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2.7.6.3 RASTR

Tato funkce slouzi k rozpoditani pravouhlého rastru bodl v roviné.
Prvni osou v roviné (osa X viz obr.) je osa, pro kterou byla funkce RASRT

potvrzena tlaCitkem E Druhou osu (osa Y viz obr.) si zvolime ze zbyvajicich os

pomoci tlaitek =1 a ﬂ

Po zvoleni funkce RASTR se na pomocném displeji zobrazi napis ROVINA.
Nyni mizeme tlacitky < a > vybrat rovinu, ve které se bude funkce poditat.

Vybranou rovinu potvrdime tla¢itkem ﬁ Takto méame zvolenu soufadnou soustavu
ve které bude proveden vypocet.

Dale zadavdme parametry potiebné pro vypocet (viz. Obr.). Na pomocném
displeji se zobrazuje Udaj o tom, co je pravé tfeba zadat a na displeji osy, pro kterou
jsme funkci potvrdily, probiha samotné zadavani zadaného parametru. Kazdy zadany

parametr se potvrdi tlaCitkem

Po zadani vSech parametrl je proveden vypocet a vypoctené hodnoty jsou
uloZzeny do paméti pfislusného registru od paméti 1.

Zadavané parametry (viz. Obr.):
X-ova soufadnice prvniho bodu
Y-ova souradnice prvniho bodu
Pocet bodu v fadé
Rozte¢ bodl v fadé
Pocet fad
Rozte¢ fad
Uhel natogeni vzhledem k ose X, zadava se v desetinach stupné
Uhel mezi Fadou a spojnici prvnich bodu fad, zadava se v desetinach

stupné
o
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X )r)‘/ )\’ ’
maz urel):::*i)" ')i’ *;\u!"
=Rr o - ,%1- ----------“’--- -
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2.7.6.4 DELENI
Funkce DELENI slouZi k rozdéleni ujeté vzdalenosti od poc¢atku na libovolny

pocet stejnych Useku v jedné ose. Po zvoleni této funkce pro danou osu tlacitkem E
se na pomocném displeji objevi napis POCET. Na displeji vybrané osy zadame
pomoci numerické klavesnice Cislo odpovidajici pozadovanému poctu Usekd. Toto

Cislo potvrdime tlacitkem w Poté se na pomocném displeji objevi ndpis PRVNI. Na
displeji vybrané osy zadame Ccislo paméti, od které chceme cile uloZit a opét

potvrdime tlagitkem ﬁ Timto postupem jsme rozdélili vzdalenost od pocéatku na
poZzadovany pocet stejnych Usekd. Chceme-li nyni najizdét na takto spocitané
vzdalenosti, staci se prepinat mezi pfisluSnymi pamétmi a dojizdét na nulu.

2.7.7 ULOZ a NACTI

Tyto funkce slouzi k ukladani do paméti a nacitani z paméti aktualni pozice
odmeérfovanych os. To umozni indikaci pamatovat si polohu os stroje i po jeho vypnuti.

Pfed vypnutim stroje obsluha provede mechanickou aretaci os a pouZzije funkci
ULOZ. Tim je uloZzena aktudlni poloha vSech os a stroj je mozno vypnout. Po
opétovném zapnuti stroje obsluha pouzije funkce NACTI a indikace nacte z paméti
uloZenou polohu os. Poté je mozZzno osy odaretovat. Pokud nedoslo b éhem doby, kdy
byl stroj vypnut, ke zméné polohy méfenych os, umozni tento postup zacit po zapnuti
stroje praci tam, kde byla ukon€ena pfed vypnutim, aniZz by bylo tfeba najizdét
referenci.

Zvlasté vyhodné je pouziti téchto funkci, jsou-li méfené osy osazeny snimaci
FERSYN. V tomto pfipadé je nactena poloha os spravna, pokud nedoslo k pohybu
mérenych os ve vypnutém stavu o vice nez = 1mm.

Funkce ULOZ a NACTI jsou pfistupné z menu pouze pfi zapnutém registru 0 a
vypnuté paméti cild.
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2.8 Ostatni funkce

2.8.1 MM/INCH
Tato funkce umoznuje kdykoli zménit zobrazeni v jednotkach mm (milimetr&na

jednotky inch (palce) a naopak. Funkce je dostupna kdykoli stiskem tlacitka a
platnd pro vSechny osy soucasné. Zobrazeni v palcich je indikovano rozsvicenim
diody nad pfislusnym tlacitkem.

2.8.2 DIA/RAD
DIA/RAD je funkci pro pfepinani mezi zobrazenim polomé&r — pramér. Tato

funkce je kdykoli dostupna stiskem tlacitka E] a platnd pro osy, na kterych je toto
prepinani povoleno.

RAD je rezim polomér. V tomto reZzimu je indikovana skute&né ujeta vzdalenost
dané osy.

DIA je rezim prdmér. Pfi zapnuti rezimu prumér indikuje jednotka 1P420
v prislusnych osach dvojnasobek ujeté vzdalenosti, coZz je vyhodné napf. u
soustruhu. Zapnuti rezimu DIA je indikovano rozsvicenim diody nad pfislusnym
tlacitkem.

Oba rezimy se pfepinaji mezi sebou opétovnym stiskem tlacitka E]

Priklad: Pocatek méfeni je v bodé BO (vynulovany registr v bodé B0) a osa stoji v bodé B1.

BmEr pasuvy minus Smér pasuwu plus

)

ED

-
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V pfipadé zapnuté funkce RAD, zobrazuje jednotka na displeji pfislusné osy Udaj 100, tedy
skute¢né ujetou vzdalenost.

V pfipadé zapnuté funkce DIA, zobrazuje jednotka na displeji pfisluSsné osy udaj 200, tedy
dvojnasobek skute¢né ujeté vzdalenost, coz odpovida rozdilu praméra.



2.8.3 Zménaregistru (pocatku)

Funkci zmény Ccisla registru zapneme stisknutim tlacitka v zakladnim
zobrazeni. Po stisku tohoto tlacitka se ndm na displeji zobrazi napis REG. a Cislo

aktivniho registru. Nyni mizZzeme zmeénit Cislo registru tlacitky a ﬂ pricemz
tlacitko =1 pricita po jedné a = po jedné odcCitd. Zvolené cislo potvrdime
tlacitkem @

Chceme-li zadat Cislo registru pfimo, stiskneme tlacitko . Poté se na displeji
objevi nula a pomoci numerické klavesnice zadame pozadované Ccislo (jako na

kalkulacce). Toto Cislo opét potvrdime tlaCitkem @

2.8.4 Zména a nastaveni paméti (cile)

Funkci zmény Cdisla paméti zapneme stisknutim tlacitka v zakladnim
zobrazeni. Po stisku tohoto tlaCitka se ndm na displeji zobrazi napis PAMET a Cislo
aktivni paméti. Nyni mizeme zménit Cislo paméti tlacitky a ﬂ pricemz
tlaCitko =1 pricita po jedné a = po jedné odcCitd. Zvolené cislo potvrdime
tlaCitkem @

Chceme-li zadat &islo paméti pfimo, stiskneme tlacitko . Poté se na displeji
objevi nula a pomoci numerické klavesnice zaddme pozadované CcCislo (jako na

kalkulacce). Toto Cislo opét potvrdime tlacitkem @ PFi volbé paméti nula je rezim
paméti vypnuty.

V pribéhu listovani paméti tlaCitky =1 a = se na displejich os zobrazuje
obsah pfislusné paméti. Tento obsah je mozné vynulovat stiskem tlacitka @ coz

provede vynulovani vSech os soucasné. Stiskem tlacitka E je mozno nastavit obsah
paméti v pfislusné ose (zadanim cisla jako na kalkulacce).

2.8.5 Posun pamétio 1
Tato funkce slouZi k jednoduchému pFepinén‘ijo sobé jdoucich cilt. Funkce je

aktivni pouze pfi zapnuté paméti. Stiskem tlacitka se posune €islo paméti o +1,
aniz by bylo nutné pfechazet do z&kladnim zobrazeni a pouzivat funkci MEM. Po
dobu stisku tohoto tlagitka se na displejich os zobrazuje obsah nové zapinané paméti.
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2.8.6 Rezim INC

Zapnutim rezimu INC se jednotka pfepne do inkrementalniho zobrazeni, coz se
pouziva v pfipadé pfirdstkového programovani (pouziti fetézcovych kot).

ReZim INC zapneme stisknutim tlacitka 72 v z&kladnim zobrazeni. Po stisku
tohoto tlacitka se na pomocném displeji zobrazi napis INC a displeje os se vynuluiji.
Nyni muzeme zvolit libovolnou pamét (viz. Zména a nastaveni paméti), ktera v tomto
pfipadé predstavuje pozadovany pfirlstek. Indikace pak zobrazi diferenci k zadanému
cili a obsluha dojizdi na nulu zobrazovaného cisla. Pro volbu dalSi fetézcové koty je
treba opét zvolit pamét’ s pfisluSnou kotou, nebo potvrdit pamét stejnou pokud se
hodnota koty neméni.

Priklad: PFepneme jednotku napf. do reg.1. V bodé BO provedeme vynulovani pfisluSné osy.
Tim si stanovime pocatek méfeni. Do paméti si nastavime poZadované kéty( viz. Zména a nastaveni
paméti). Nastavime pamét €.1 na hodnotu 25, €.2 na hodnotu 20 a €.3 na hodnotu 30. Nyni zapneme
pamét 1. Indikace zobrazi v pfislusné ose hodnotu —25. Posuvem osy na hodnotu O stojime v bodé B1.
Toto je najizdéni od pocatku (rezim ABS).

Nyni zapneme rezim INC tla¢itkem F2. Zapneme pamét ¢.2 a indikace zobrazi v pfislusné ose
hodnotu —20. . Posuvem osy na hodnotu 0 stojime v bodé B2. Opét potvrdime (opétovné zapneme)
pamét ¢.2. a indikace zobrazi v pfisluSné ose hodnotu —20. . Posuvem osy na hodnotu O stojime
v bodé B3. Nyni zapneme pamét €.3. a indikace zobrazi v pfislusné ose hodnotu —30. . Posuvem osy
na hodnotu 0 stojime v bodé B4.

Pokud jsme nenajeli v nékterém z bodd B2,B3 nebo B4 spravné na nulu, tato chyba se
v dalSich bodech neprojevi. Nedoch&zi k nacitdni chyby najeti. Cely fetézec két je pouze posunut o
chybu najeti prvni koty od pocatku, tedy o chybu najeti bodu v kterém se zapiné funkce INC.

Smér poasuvu minus SEmér posuw plus
- —_—
B0 B1 B2 B3 B4
25 20 20 30

O OO O
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2.8.7 Zména svitivosti displeje(plati jen pro €erveny display)
Indikace IP420 umoziuje svému uzivateli ménit stupen svitivosti displeje a to
v rozsahu 20% az 100%.

Funkce zmeény svitivosti displeje se vyvola stiskem tlacitka =2 v zakladnim
zobrazeni a naslednym stiskem tlaCitka ﬂ 3Xx po sobé. Poté se na pomocném displeji
objevi napis JAS a pocet procent nastaveni svitivosti. Nyni je mozno tlacitky < a

pfidavat nebo ubirat procenta svitivosti v krocich po péti procentech. Nastavenou
svitivost potvrdime tlacitkem ﬁ

Postup zmény jasu:
Vyvolani funkce zmény svitivosti e ll 2 ff 2 f 2

Volba vy&e svitivosti +5% < |
-5% =3
Potvrzeni nastaveni enTer)
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3 Priloha
3.1 RozloZeni konektort jednotky 1P420:

o K7 o
o (K6 Jo o(K8Jo
=0
3.2 Osazeni Konektort jednotky 1P420:
K1 — napajeci konektor
PIN Vyznam
1 PE
2 24\~
3 24V~
4 NC
K2 ,K3, K4, K5 — vstup méficiho snimace
PIN Vyznam PIN Vyznam
1 +10V 6 Pravitko
2 -10V 7 Stinéni
3 GND 8 Stinéni
4 COS 9 Pravitko
5 SIN
K6 — NC

K7,K8 — servisni konektor
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